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Fiche connaissances

Les transmissions de puissance mécanique

1. Les engrenages

Un engrenage est un
ensemble de roues qui
engrenent ensemble.
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Les pignons intermédiaires, appelés «

pignons fous » n’ont pour fonction
que d’inverser le sens de rotation ou
d’éloigner les roues motrices et
réceptrices I'une de I'autre.




Train d’engrenages :
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a : nombre de contacts extérieurs.
Lorsque I'on trouve un rapport
négatif cela signifie que I'arbre de

sortie tourne en sens inverse par
rapport a I'arbre d’entrée. i /
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2. Le systeme pignon — crémaillére

Vcrémaillére = rpignon ve wpignon
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3. Le systeme roue et vis sans fin

Le rapport de transmission obtenu peut
étre trés important avec un faible
encombrement.

Le rendement est faible (0.4). Le
mécanisme est en général irréversible
ce qui signifie que la roue ne peut pas
entrainer la vis.
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r:rapport de transmission
Zi:nombre de dents de la roue 1
Z,:nombre de filets de la vis 2

Exemple de vis a 3 filets :

4. Le systeme vis-écrou

Le systéme vis-écrou permet de transformer un mouvement de
rotation en un mouvement de translation. (Exemples : pousse-
seringue, pilote automatique, destructeur d’aiguilles, ...)

1 tour de la vis par rapport a
I’écrou donne un déplacement de
la valeur du pas de la vis par
rapport a I'écrou.
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5. Le systeme bielle manivelle

Nomenclature des pieces
Rep 1 Piston

Rep 2 Axe cété piston

Rep 3 Corps
Rep 4 Support

Rep 5 Bielle
Rep 6 Axe c6té manivelle
Rep 7 Manivelle

Longueur de bielle : AB =L
Course : ¢ =204 = 2R
Mouvement d’entrée : 8t)= w.t
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6. Le systeme poulies courroies

Il existe de nombreux modéles de courroies : lisses, a section circulaire,
trapézoidale, rectangulaire, crantées,...

Les courroies a section circulaire, trapézoidale, rectangulaire assurent une
transmission de mouvement avec glissement. Cela peut étre utilisé comme une
sécurité sur le systéme : limiteur de couple.

Les poulies crantées et la courroie associée assurent une transformation de
mouvement sans glissement. Comme les engrenages, cette transformation de
mouvement est par obstacle, donc avec conservation des positions relatives des
poulies a tout instant.
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w; : vitesse angulaire poulie i




7. Le systéme pignon chaine(s)

C’est une transmission par obstacle, a I'aide d’un lien articulé appelé « chaine », un mouvement de rotation entre
deux arbres paralléles.
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di = diametre du pignon i

O @ w; vitesse angulaire du pignon i




